SVOC 2024, 9.4.2024

sekcia: ROBOTIKA A KYBERNETIKA

miestnost® D424, zadiatok: 8:30, prestavka: 930- 9%

Komisia: predseda doc. Ing. J. Kardo§, PhD.
Clenovia: doc. Ing. L. Korosi, PhD., Ing. L. Mrafko, PhD., doc. Ing. J. Paulusova, PhD.
tajomnik: doc. Ing. J. Paulusova, PhD.
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