SvoC 2026, 14.4.2026

sekcia: MMECHATRONIKA

miestnost CD-35, zaciatok: 8:15, prestavka: 93°- 10%°

Komisia: predseda: doc. Ing. Maria Hypiusova, PhD.
Clenovia:  doc. Ing. Erik Kucera, PhD., Ing. Kristidn Ondreji¢ka, PhD.
tajomnik: Ing. Marian Choma
Por. | Cas. . . . L .
N Autor RocCnik Nazov prace Veduci Ustav
C. harm.
1. 815-835 Oliver BEKO 3. BS ITAM Navrh a riadenie kyvadla s vrtulou Ing. Richard Schwarz UAMT
Bc. Dusan < Verna interoperabilna virtudlna Ing. Martin Pajpach, PhD. .
35_955 B ’
2. 88 VOJTKO 2. 15 AME reprezentacia modelu vyrobnej linky Ing. Michal Slauka, PhD. UAMT
3. 8°5-915 | Samuel BUKVA | 1.BSITAM FM vysiela¢ - -
Bc. Matej % Inteligentna vizudlna kontrola .
15_g35 o . . . .
4. 9+>-9 BAZISTA 2. IS AME vo wrobnom zévode doc. Ing. Oto Haffner, PhD UAMT
935-1000 Prestavka
Be. Samuel Vyuzitie Siemens Robot Library
5. 1090-1020 ' 2. 1S AME na interoperabilné ovladanie doc. Ing. Oto Haffner, PhD. UAMT
HACKER ,
kolaborativneho robota UR3e
Bc. Egor Rozpozndvanie 3D identifikatorov
20_ 40 . p 4 7 v 7 . ’ .. . v e
6. 10°°-10 SHVEYGERT 2. 1S AME pre uUcely ovl?,danla} vyrgbnej linky doc. Ing. Erik Kucera, PhD. UAMT
v rozsirenej realite
40 1100 Bc. Denis < (o . - Y
7. 10%°-11 PUDELKA 2. IS AME Rozpoznavanie 3D identifikatorov doc. Ing. Oto Haffner, PhD. UAMT




