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Sekcia: ROBOTIKA A KYBERNETIKA I 
miestnosť BC-150,  začiatok: 8:30,  prestávka: 930- 950 

 

Komisia: predseda doc. Ing. L. Körösi, PhD. 
  členovia: doc. Ing. M. Ernek, PhD., doc. Ing. M. Halás, PhD. 
  tajomník: Ing. I. Trepáčová 

 
 

Por. 
č. 

Čas. 
harm. 

Autor Ročník Názov práce Vedúci Ústav 

1. 830-850 Bc. Peter 
PALČEK 

2. IŠ RK 
Experimentálne porovnanie metód 

hlbokého učenia pre vizuálnu 
inšpekciu defektov 

Ing. Slavomír Kajan, PhD. ÚRK 

2. 850-910 Imrich 
DZVOŇÁR 

3. BŠ RK 
Porovnanie modelov rozpoznávania 

tváre na vstavaných systémoch 
(embedded systems) 

Ing. Juraj Slačka, PhD. ÚRK 

3. 910-930 Matúš 
MAGYAR 

3. BŠ RK 
Aplikácia na návrh pozorovateľa 

poruchy 
doc. Ing. Jana Paulusová, PhD. ÚRK 

 930-950 Prestávka 

4. 950-1010 

Bc. Adrián 
JAKUBČÍK 

Bc. Radovan 
JAKUBČÍK 

2. IŠ RK 
 

2. IŠ RK 

Identification Method Proposal: Grey-
Box Modeling of a Non-Actuated 

Pendulum 
Ing. Marián Tárník, PhD. ÚRK 

5. 1010-1030 Bc. Andrii 
Stoliar 

2. IŠ RK 
Podpora výučby v Laboratóriu 

kybernetiky 
Ing. Marián Tárník, PhD. ÚRK 

6. 1030-1050 
Bc. Martin 

Mizner 
2. IŠ RK 

Návrh algoritmov strojového učenia 
na báze neuroevolúcie 

prof. Ing. Ivan Sekaj, PhD. ÚRK 

 
 


