OKkruhy otazok na prijimacie skusky
na inZinierske Stidium v akad. roku 2026 /2027
v Studijnom programe Aplikovana mechatronika a elektromobilita

(istna forma)

Aké mate vedomosti a skusenosti v nizsSie uvedenych oblastiach?
Mechatronika — podoblast elektronika

1. Elektronické komponenty (odpor, kondenzator, cievka), polovodicové prvky (diody,
tranzistory). Mate skusenosti s elektrickymi motormi alebo so stavbou elektronickych
zariadeni - plosnych spojov?

2. Mikroprocesory, pamate (RAM, ROM, EEPROM, Flash), analégovo-digitalny (A-D) a
digitdlno-analégovy (D-A) prevod, digitalna reprezentdcia Cisel. Platformy Arduino,
Raspberry Pi - mate s nimi skisenosti?

3. Komunikacné systémy — principy (priemyselny/ automobilovy komunikaény systém,
Ethernet, komunikacia na internete, komunikacia pre inteligentny dom, smart city a
pod.).

4. Senzorické systémy — vlastnosti a vyuzitie, priklady (teplota, tlak, sila, vzdialenost,
rychlost, zrychlenie). Mate skusenosti s kamerovym systémom, spracovanim obrazu?

Mechatronika — podoblast mechanika

1. Statika (stupne volnosti pohybu, vazby avazbové reakcie, podmienky statickej
rovnovahy)
Kinematika (pohyb bodu a telesa, poloha, rychlost zrychlenie)

3. Dynamika (Newtonove zdkony, hybnost, impulz sily, praca, kineticka a potencialna
energia)

4. Pruznost a pevnost (zakladné pripady namahania, mechanické napatie, tahova skiska,
Hookov zdkon, dimenzovanie)

Mechatronika — podoblast informatika

1. Zivotny cyklus programu, problém, algoritmus, program, riadiace truktury (cyklus,
vetvenie), funkcie, praca s pamatou, siborom.
Operacné systémy, procesy, ovladace.

3. Zaklady vybraného vyssieho programovacieho jazyka (napr. C, C++, C#, Python, Java).
Zakladné paradigmy objektovo orientovaného programovania. Objekt, trieda,
dedic¢nost, abstrakcia, polymorfizmus, enkapsulacia.



Mechatronika — podoblast automatické riadenie
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Modelovanie dynamickych systémov
Stabilita dynamickych systémov

Spatna vazba

Jednoduchy regulacny obvod

Kvalita riadenia

InZinierske vypocty a pocitacové simuldcie



